TecnoLOGIA

Imitando a vida

Alberto Mawakdiye

P A era dos robds capazes de se
parccerem ¢ imitarem fielmente os
movimentos dos SEres Vivos pare-
ce ter chegado definitivamente.
Uma multinacional alemi da drea
de sulugoes hidrdulicas e pneuma-
ticas, a Festo, acaba de langar o
SmartBird, um péssaro-robd que

Smartbird € inspirado no movimenlo das gaivolas

8 « Metal-Mecanica - Abril - 2011

foi construido inspirado
nos movimentos de uma
gaivota e que ¢ capaz de
decolar, voar e aterrissar
sozinho sem o auxilio de
dispositivos externos.

O protétipo foi desen-
volvido pela  Bionie
Learning Network, uni-
dade da Festo que ficou
famosa por recriar a
forma, os movimentos
e até mesmo os hibitos
comportamentaisde seres
vivos por meio da biotec-
nologia e que jd produziu
vdrios outros robos den-
tro deste conceito, como
o AirPenguinum pin-
guim-robd feito com um
sistema hidrdulico que
dd inacreditdvel realismo
a0s seus movimentos.

A Bionic desenvolveu
também um robd imita-
¢io de dgua-viva, feito
com um baldo transpa-
rente que permite ao apa-
relho levitar e agir com a
mesma  graciosidade de
uma dgua-viva dentro
do mar. Construiu tam-
bém uma arraia, uma
tromba de elefante em
tudo igual a uma tromba
de ade, um huma-
ndide de ficgio cienti.
lica ¢ até uma espécie
de parede que se mexe
conforme os desejos do
programador.

*Aidéia por trds destes
robds ¢ principalmente
exibir o grau de excelén-
cialecnologicaalcangado
pela Festo”, diz Marcelo
Pasqualucci, analista de
a0 da Festo
do Brasil, segundo quem
as experiéncias do grupo

com robds comegaram
no nio muito distante
ano de 2006. “E também
mostrar como as solu-
¢oes de automagio da
empresa podem ser apli-
cadas nas mais diferentes
dreas industriais”.

De acordo com
Pasqualucci, pelo menos
um dos protétipos de
robls da Bionic ja foi
derivado para aplicagio
industrial. A tromba
de elelante foi adap-
tada de modo a servir
como um novo tipo de
“brago meciinico™ para
linhas de produgio, por
sua capacidade de dis-
tribuir a pressio e se
amoldar aos mais dife-
rentes formatos.

“A tromba - ou a garra
- de elefante pode reali-
zar tarefas que até hoje
estavam, pela delicadeza
operacional exigida, res-
trita aos seres humanos™,
afirma Pasqualucei. “Um
exemplo € a produgio
de ovos de chocolate,
que em parte da linha de
montagem exige a pre-
senga humana, para pas-
sar 0s ovos adiante sem
quebrd-los ou amassi-
los, por exemplo. Como
a garra consegue dosar
a pressio ¢ se moldar
ao formato arredondado
do ovo, ela é capaz de
executar essa tarefa com
a mesma precisio dos
seres humanos, s6 que
com muito maior rapidez,
¢ agilidade™,

SmartBird Com
envergadura de 1,96
metro ¢ estrutura em

Robd baseado nas dguas-vivas

fibra de carbono, o robd
SmartBird [oi rigorosa-
mente modelado i seme-
lhanga das gaivotas:
consegue levantar voo ¢
pousar com uma seme-
lhanga impressionante
ao original. Pesa apenas
450 gramas, 0 que 0 loma
extremamente leve ¢ efi-
ciente do ponto de vista
de geragao de energia e
desempenho. Possui um
sistema mecdnico fino
¢ preciso para controle
de dngulo de torgio das
asas, que inclui a cabe-
¢a e a cauda da gaivola
para regular a passagem
do fluxo de ar. A pro-
pulsio ¢ gerada ape-
nas pelo bater das asas.
como nos pissaros de
verdade, e a autonomia
é completa em todos os
estdgios: a decolagem,
0 Voo ¢ a alerrisugem
podem feitas  de
maneira auténoma ou
por controle remoto.

O SmartBird opera
com apenas duas células
de litio. quatro servo-
motores digitais e um

ser

motor brushless, deman-
dando apenas 23 W para
funcionar - um consu-
mo de energia incrivel-
menle pequeno, diante
de tdo o que o robd-
gaivota consegue fazer.
O controle embarcado ¢
feito por um microcon-
trolador que pode rece-
ber comandos e enviar
sinais via radio.

Diga-se que nio
¢ apenas a Festo que
estd desenvolvendo
robds com a forma e os
movimentos parecidos
com os de seres vivos.
A empresa norte-ame-
ricana  AeroVironment
apresentou no comego
deste ano um beija-flor
robd que voa quase
com a mesma destre-
za do pdssaro de verda-
de. Batizado de Nano
Humminghird  (Nano
Be ‘lor), a pequena
ave mecdnica também
voa com asas inspiradas
nas asas do pdssaro, ¢
tem desenho e acrodini-
mica em tudo semelhan-
tes aos do original.

Robds com aparéncia cldssica de
robds (scgundo o imagindrio popu-
lar), mas que desempenham tare-
fas tipicamente domésticas, como
limpeza de pisos e corte de grama,
também comegam a se multiplicar.
O robg-aspirador Aibo, da japone-
sa Sony, € um exemplo de projeto
robético comercial bem sucedido.
Mas uma série de outros fabrican-
tes langaram igualmente aspira-
dores robaticos, como a iRobot, a
Electrolux e a Karcher. Calcula-se
que mais de 1 milhiio de unida-
des de aspiradores-robds jd tenham
sido vendidas em todo o mundo.

As corporagdes japonesas sio
as que estdio sendo mais bem suce-

Robd baseado nos pinguins

didas no desenvolvimento de pro-
tétipos de robds humandides ¢
planejam utilizar esta tecnologia
nido apenas nas linhas de produ-
¢io, mas também nos lares japo-
neses, Existem expectativas no
Japio de que os cuidados caseiros
para a populagio idosa podem
ser realizados com mais eficiéncia
através da robética.

No Brasil, através de incentivo
de politicas piblicas, foi funda-
da uma inddstria de robds deno-
minada Armtec Tecnologia em
Robdética, que desde 2004 vem
gerando robds bombeiros, de ava-
liagiio de pavimentos, para entre-
tenimento, entre outros, m

Rohos “industriais” sao os mais disseminados

Embora diversos mode-
los de robds imitadores de
seres vivos estejam sendo
langados no mercado,
“quem” ainda predomina
nesta area, de fato, sdo os
ja antigos e nada fotogéni-
cos robds industriais, que
executam  principalmen-
te fungdes repetitivas em
linhas de produgédo, como
nos setores de pintura da
industria automotiva.

Fisicamente, eles em nada
lembram os robés do imagi-
néaric popular. S&o apenas
sofisticadas maquinas ele-
tromecanicas, repletas de
hastes e garras, que fun-
cionam a partir de uma pro-
gramagao computadorizada
sem cogitar a imitagdo de
movimentos humanos sendo
aqueles que substituiram
nas linhas de montagem.

Robds com aparéncia de
maquinas ou tratores ja sao
também comumente utiliza-
dos na realizagéo de tarefas
em locais mal iluminados,
ou na realizagdo de tarefas
sujas ou perigosas para os
seres humanos. QOutras apli-
cagbes incluem o tratamen-
to de lixo toxico, exploragdo
subaquatica e espacial, cirur-
gias, mineragéo, trabalhos de
busca e resgate e localizagdo
de minas terrestres.

Mas especialistas acre-
ditam que ndo vai demo-
rar muito para chegar um
tempo em gue os robds imi-
tadores de seres vivos com-
partilhardo o planeta com
0s humanos e os animais. A
tecnologia para isso, afinal
de contas, j& foi criada. So
restaria aperfeigoar estes
robds um pouco mais, bara-

tear os custos de produgdo
e achar mais utilizagbes de
mercado para eles.

A presenga de robds na
sociedade e as implicagdes
sociais desta presenga & um
tema explorado a exaustéo
pela ficgao cientifica - basta
pensar em Isaac Asimov
e até em Frankestein, um
robd fabricado com partes
de seres humanos - e prin-
cipalmente pelo cinema e
novelas de televisao.

Aqueles que assistiram ao
filme Blade Runner, de 1982,
certamente se lembram da
coruja artificial da persona-
gem Rachael - ela mesma,
um andréide. Outro exem-
plo recente & a nova nove-
la da Rede Globo, Morde
& Assopra, que tem como
pane de fundo a relagéo
entre humanos e robos.

4

12 « Metal-Mecanica - Abril - 2011



	Página 1

